GR22/GR22S,25W/3W GR22/GR22S,25W/3W unkermotoren

advanced motion solutions

Versions of GR 22, GR 22 S/ Ausfuhrungen GR 22, GR 22 S Page / Seite Dimensions in mm /[ Mal3zeichnung in mm
With gearbox [ Als Getriebemotor 45 AT 003 ]
With magnetic pulse generator / Mit magnetischem Impulsgeber 61 7]
Flat Connector/ [ 0.07]
Standard / Standard On request | auf Anfrage Flachstecker A2.8x0.5 DIN 46244
450
7 05 d 2
gs
e General information about the characteristics of our e Allgemeine Informationen Uber die Eigenschaften unserer \ g e ,
: &4
commutated motors, see page 8 Kollektormotoren siehe S. 8 @: 0 e,
e With flat connection as standard e Der Motor wird standardmaRig mit Flachstecker geliefert _ _ S
e Special windings available on request e Sonderwicklungen auf Anfrage erhaltlich s [l Ni E =
e Different shaft lengths as per our program available on request e Auf Anfrage verschiedene Wellenlangen gemaf$ unserem = = 1 = - 7
e Motor shaft with slide bearing Programm lieferbar D
e Please note that the minimum order quantity for this motor e Die Motorwelle ist bei diesem Motor gleitgelagert ] o
R
is 100 pieces e Beachten Sie, dass dieser Motor flr Bedarfsfalle ab 100 Stuick
1.5:m 1.5:0
lieferbar ist - -
43.5.&0.5 ]2105
Shaft [ Welle
front / vorne back [ hinten
2 x 12 mm
2x 12 mm 2x13.5mm
. . .. In accordance with EN 60034
Characteristic diagram [/ Belastungskennlinien Belastungskennlinien gezeichnet nach EN 60034
281 70 14000 Jgﬂ( 281 707 14000 —n JOE(
241 60 12000 g == JOy=100K 241 601 12000
0 21 50| 10000 N=FM) / 21 507 10000 /
Data / Technische Daten GR 22 . 1 | R L
Rated voltage/ VDC 6 12 24 161 40] 8000 |~ / ~ I=f(m 16 40| 8000~ i
Nennspannung 12{= 30| E6000 AN 5 12: 530, 26000 >~
i = = eV E ™~
continuous rated speed rpm*) 4000 5000 4600 RE [ R | S Sl
Continuous rated torque/ S08| =00 ‘“5’4000 208 200 54000 | AT
inuou. u * z |2 (8 T 12 |2 =
Nenndrehmoment Nem*) 0.46 0.47 0.48 S04 =10 | F2000 04| =10 2000 ’ i
Continuous current/ E 12 |=® ~ HERE-E
A¥*) 0.83 0.47 0.23 5,015,/ 8 | 5 s I8 -~ My
ge””_s“om : 050" %570 02 04 06 08 1 12 14 16 18 ] 050" %2 0 02 04 06 08 1 12 14 16 18 ]
tart T m m
Anfaufmomon: Nem**) 1.09 14 14 GR 22, 6V ‘ GR22S, 6V :
Starting current/
Anlaufstrom A*Y) 1.6 114 0.54 147 707 14000 ﬂ‘oz( 141 70 14000‘ JOE(
No load speed O = I n N
o load specd rpm**) 7800 8700 8100 12| 60| 12000 i o OO 12] 60 12000‘
No load current/ N=f M 1 1 n
Leerlaufstrom A*H) 0.22 0.14 0.07 1] 50} toooo . \ d 1] 501 10000 N=f (M) J=f(m)
Rotor inertia/ 2 081 407 8000 AN 3 08 407 8000
Tragheitsmoment gem 24 24 24 = |- / o = 1= /
Weight of motor/ 0.6 =30 | £6000 | 2 0.67°230°| £6000 | g
Motorgewicht g 50 50 50 e | < IERE | ~.
=04 0| Z0000 | =041 2201 S4000 ~
£ = s E = s
. S02| 10| E2000 - 02| 10| T BB
Data / Technische Daten GR22S Eo: | ’ " X REIRE i NS
Rated voltage/ VDC 6 12 24 TUTUT 00 02 04 06 08 1 12 14 16 18 2 TOUTOT %g 0 02 04 06 08 1 12 14 16 18 2
Contrue s spocd GR 22, 12V o GR22S, 12V o
inuou. *
Nenndrehzahl rpm ) 3500 4600 4100 \ | | ‘ \
Continuous rated torque/ N *) 055 055 057 077 707 14000 9 _jog( 0'7, 70, 14000 9 _m
Nenndrehmoment cm i | ) — g g
Continuous current/ Ax 067 60 12000 T~ 2 0y= 00K 06| 60| 12000 =
Nennstrom ) 0.83 0.47 0.23 0571 501 10000 H="FM} / 3 1=f) 0571 50 10000 / 0
Starting torque/ N . ’ ’ ] il
Anlaufmoment Nem™) 131 1.6 157 04| 40| B0 TN B2 041 407 8000 "Zﬂ '/ =t
Starti =, |= el l=. 1= ~ S
Sterting currer A*¥) 1.60 1.14 0.53 03| 30| E6000 / S 03| = 30| E6000 /7 ~
No load speed/ = % E; | ) = % E; | <
[ rpm**) 7000 7600 7300 E0,2 £ 20 g4[]00 I 7 :E_O.2 | 207 g40[][] / - L ]
No load current/ s S01{=10{ 2000 4 S01{ =10 B2000
Leerlaufstrom A*F) 0.32 0.16 0.08 H E = = " N E E 12 | A My T ~
Rotor inertial 2 TOTOT 070 02 04 06 08 1 12 14 16 18 2 SO0 %2 0 02 04 06 08 1 12 14 16 18 2
Tragheitsmoment gcm 2.4 2.4 2.4 ’ T ST T Nem ’ o ST T N
Weight of motor/ GR 22,24V GR 22 S, 24V
Motorgewicht g 50 50 50
*) A9, = 100 K; **) 9, = 20°C
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